Fundusze Unia Europejska e
Europejskie Europejski Fundusz P
Inteligentny Rozwoj

Rozwoju Regionalnego

ZALACZNIK NR 1 ZO_15_2021_INNOMOTO_ELPLC_ELEMENTY STEROWANIA

ROBOTAMI

10

11

12

13

14

15

16

OPIS

KABEL ENKODEROWY DLUGOSC 5M; KODOWANE; DLA HC-RP, HF-SN/SP/JP, HG-SN/SR, HK-KT/RT/ST; 1P67
KABEL ENKODEROWY DLUGOSC 5M; KODOWANE; DLA HC-RP, HF-SN/SP/JP, HG-SN/SR, HK-KT/RT/ST; 1P67
KABEL ENKODEROWY DLUGOSC 10 M; KODOWANE; DLA HC-RP, HF-SN/SP/JP, HG-SN/SR, HK-KT/RT/ST;
IP67

KABEL ENKODEROWY DLUGOSC 10 M; KODOWANE; DLA HC-RP, HF-SN/SP/JP, HG-SN/SR, HK-KT/RT/ST;
IP67

KABEL ENKODEROWY DLUGOSC 10 M; KODOWANE; DLA HC-RP, HF-SN/SP/JP, HG-SN/SR, HK-KT/RT/ST;
IP67

KABEL ZASILAJACY DLUGOSC 7.5 M; SERWO SILNIK- MOC SILNIKA [KW] 5 MOMENT OBROTOWY [NM]
15,9 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOLNIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230 V
AC;TYP ENKODERA PRZYROSTOWY;MOMENT OBROTOWY (NM) 63,7 PREDKOSC ZNAMIONOWA (OBR /
MIN) 3000 MAKSYMALNA PREDKOSC (OBR/MIN) 6000 ; BEZWLADNOSC (KG * CM2) 21,2 ; HAMULEC TAK
TYP WALU WAL PROSTY ;NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

KABEL ZASILAJACY DLUGOSC 7,5 M; SERWO SILNIK- MOC SILNIKA [KW] 5 MOMENT OBROTOWY [NM]
15,9 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOELNIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230 V
AC;TYP ENKODERA PRZYROSTOWY;MOMENT OBROTOWY (NM) 63,7 PREDKOSC ZNAMIONOWA (OBR /
MIN) 3000 MAKSYMALNA PREDKOSC (OBR/MIN) 6000 ; BEZWEADNOSC (KG * CM2) 21,2 ; HAMULEC TAK
TYP WALU WAL PROSTY ;NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

KABEL ZASILAJACY DO SILNIKA SERWO, DLUGOSC 10 M- MOC SILNIKA [KW] 3,5 MOMENT OBROTOWY
[NM] 10,5 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOLNIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230
V AC;TYP ENKODERA INKREMENTALNY;MAKS. MOMENT OBROTOWY (NM) 32 ; PREDKOSC
ZNAMIONOWA (OBR/MIN) 3000; PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;BEZWEADNOSC (KG*CM2)
13,2 ; NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

KABEL ZASILAJACY DO SILNIKA SERWO, DEUGOSC 5 M- MOC SILNIKA [KW] 3,5 MOMENT OBROTOWY
[NM] 10,5 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOENIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230
V AC;TYP ENKODERA INKREMENTALNY;MAKS. MOMENT OBROTOWY (NM) 32 ; PREDKOSC
ZNAMIONOWA (OBR/MIN) 3000; PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;BEZWELADNOSC (KG*CM2)
13,2 ; NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

KABEL ZASILAJACY DLUGOSC 5M DO SERWO SILNIK- MOC SILNIKA [KW] 3,5 MOMENT OBROTOWY [NM]
10,5 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOLNIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230 V
AC;TYP ENKODERA INKREMENTALNY;MAKS. MOMENT OBROTOWY (NM) 32 ; PREDKOSC ZNAMIONOWA
(OBR/MIN) 3000; PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;BEZWELADNOSC (KG*CM2) 13,2 ; NAPIECIE
ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

PRZEWOD DO HAMULCA SILNIKA SERWO, DLUGOSC 10 M; SERWO SILNIK- MOC SILNIKA [KW] 3,5
MOMENT OBROTOWY [NM] 10,5 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOENIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN [P
IP 67; ZASILANIE 1X230 V AC;TYP ENKODERA INKREMENTALNY;MAKS. MOMENT OBROTOWY (NM) 32 ;
PREDKOSC ZNAMIONOWA (OBR/MIN) 3000; PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;BEZWEADNOSC
(KG*CM2) 13,2 ; NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

PRZEWOD DO HAMULCA SILNIKA SERWO, DEUGOSC 7,5M, - MOC SILNIKA [KW] 5 MOMENT OBROTOWY
[NM] 15,9 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOLNIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230
V AC;TYP ENKODERA PRZYROSTOWY;MOMENT OBROTOWY (NM) 63,7 PREDKOSC ZNAMIONOWA (OBR /
MIN) 3000 MAKSYMALNA PREDKOSC (OBR/MIN) 6000 ; BEZWEADNOSC (KG * CM2) 21,2 ; HAMULEC TAK
TYP WALU WAL PROSTY ;NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

PRZEWOD DO HAMULCA SILNIKA SERWO, DEUGOSC 7,5M, - MOC SILNIKA [KW] 5 MOMENT OBROTOWY
[NM] 15,9 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOLNIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230
V AC;TYP ENKODERA PRZYROSTOWY;MOMENT OBROTOWY (NM) 63,7 PREDKOSC ZNAMIONOWA (OBR /
MIN) 3000 MAKSYMALNA PREDKOSC (OBR/MIN) 6000 ; BEZWELADNOSC (KG * CM2) 21,2 ; HAMULEC TAK
TYP WALU WAL PROSTY ;NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

PRZEWOD DO HAMULCA SILNIKA SERWO, DEUGOSC 5 M- MOC SILNIKA [KW] 3,5 MOMENT OBROTOWY
[NM] 10,5 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOENIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230
V AC;TYP ENKODERA INKREMENTALNY;MAKS. MOMENT OBROTOWY (NM) 32 ; PREDKOSC
ZNAMIONOWA (OBR/MIN) 3000; PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;BEZWEADNOSC (KG*CM2)
13,2 ; NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

PRZEWOD DO HAMULCA SILNIKA SERWO, DEUGOSC 5 M- MOC SILNIKA [KW] 3,5 MOMENT OBROTOWY
[NM] 10,5 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR KOENIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230
V AC;TYP ENKODERA INKREMENTALNY;MAKS. MOMENT OBROTOWY (NM) 32 ; PREDKOSC
ZNAMIONOWA (OBR/MIN) 3000; PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;BEZWEADNOSC (KG*CM2)
13,2 ; NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

INTERFEJS SIECIOWY DLA MODULU E CC-LINK, GNIAZDO ROZSZERZEN DO MONTAZU W GNIEZDZIE 2
SLOTY, LICZBA BAZOWYCH KART SIECIOWYCH,KTORE MOGA BYCZAINSTALOWANE W TYM SAMYM
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CZASIE: 1, METODA DOSTEPU DO MEDIOW CSMA/CD;METODA MODULACJI PASMO PODSTAWOWE;
SZYBKOSC TRANSMISJI 1GBPS (1000BASI-T);MEDIUM TRANSMISYJNE SKRETKA 1000BASE-T

JEDNOSTKA BEZPIECZENSTWA;REDUNDANTNE BEZPIECZENSTWO WEJSCIA / WYJSCIA 8 WEJSC / 4
WYJSCIA; FUNKCJE BEZPIECZENSTWA: STO(FUNKCJA WYLACZA SIE ELEKTRYCZNIE ENERGIA
NAPEDOWA DO SILNIKA RAMIE ROBOTA) , SS1(FUNKCJA KONTROLI I ZMNIEJSZYC PREDKOSC SILNIKA O
ROBOT. PO ZATRZYMANIU ROBOT PRZEJSCIA DO STANU STO) ,SS2(FUNKCJA KONTROLI I
ZMNIEJISZAJACA PREDKOSC SILNIKA. PO ZATRZYMANIU ROBOT PRZEJSCIA DO STANU
S0S),SOS(FUNKCJA MONITORUJE ROBOTA, ABY POZOSTAL W SPOCZYNKU), SLS(FUNKCJA DO
MONITOROWANIA KAZDEJ CZESC RAMIENIA ROBOTA, ABY ICH PREDKOSCI NIE PRZEKRACZALY
MONITOROWANIA PREDKOSCI),SLP(MONITOROWANIE POZYCJI, ABYNIE PRZECHODZILY W POPRZEK
POZYCII); BEZPIECZENSTWO: ISO10218 1(2011);EN62061(2006);1S013849-1(2015);IEC61508 (2010);EN61800-5-1
(ES, EN FOR DRIVE);EN61800-5-2;;IEC61326-3-1 (EMC DLA RS); EN60204-1, POZIOM BEZPIECZENSTWA STO
SIL 3, PLE/KATEGORIA 4 ZEWNETRZNE ZAGROZENIE ZATRZYMAJ WEJSCIE (GDY DIAGNOZA PULSU
TESTOWEGO TO KOMPLET) SIL 2, PLD/KATEGORIA 3 ROZSZERZENIE BEZPIECZENSTWA, ZEWNETRZNA
SYTUACJA AWARYJNA WEJSCIE ZATRZYMANIA (FABRYCZNIE USTAWIENIA) SS1, SOS, SS2,SLS, SLP SIL 2,
PLD/KATEGORIA 3 WSPOLCZYNNIK AWARYJINOSCI: STO - PFH = 1.40x10-8 [1/H] SS1, SOS, SS2, SLS, SLP -
PFH = 3.42x10-7 [1/H]

GRAFICZNY TERMINAL OPERACYJINY; ROZMIAR EKRANU 12.1" WXGA; KOLOR WYSWIETLACZA 65536
COLORS; KOLOR PANELU: CZARNY; ROZDZIELCZOSC WXGA: 1280 x 800 PUNKTOW;ROZMIAR
WYSWIETLACZA 261,12 (10,28) (SZER.) x 163,2 (6,43) (WYS.) MM (CALE); LICZBA WYSWIETLANYCH
POSTACI CZCIONKA STANDARDOWA 16-PUNKTOWA: 80 ZNAKOW x 50 LINII (ZNAKI DWUBAJTOWE);
STANDARDOWA CZCIONKA 12-PUNKTOWA: 106 ZNAKOW x 66 LINII (ZNAKI DWUBAJITOWE); REGULACJA
JASNOSCI 32 POZIOMY; PODSWIETLENIE LED (NIEWYMIENNE);ZY WOTNOSC PODSWIETLENIA OK. 50000
H (TEMPERATURA OTOCZENIA PODCZAS PRACY: 25°C, INTENSYWNOSCWYSWIETLANIA: 50%);TYP
ANALOGOWA FOLIA REZYSTANCYJNA;ROZMIAR KLUCZA MINIMUM 2 x 2 KROPKI (NA KLAWISZ)
JEDNOCZESNE NACISNIECIE NIEDOSTEPNE (MOZNA DOTKNAC TYLKO PUNKTU.)

ZYWOTNOSC 1 MILION DOTKNIEC LUB WIECEJ (SK.A OPERACYJNA: 0,98 N LUB MNIEJ)

GRAFICZNY TERMINAL OPERACYJNY; ROZMIAR EKRANU 12.1" WXGA; KOLOR WYSWIETLACZA 65536
COLORS; KOLOR PANELU: CZARNY; ROZDZIELCZOSC WXGA: 1280 x 800 PUNKTOW;ROZMIAR
WYSWIETLACZA 261,12 (10,28) (SZER.) x 1632 (6,43) (WYS.) MM (CALE); LICZBA WYSWIETLANYCH
POSTACI CZCIONKA STANDARDOWA 16-PUNKTOWA: 80 ZNAKOW x 50 LINII (ZNAKI DWUBAJTOWE);
STANDARDOWA CZCIONKA 12-PUNKTOWA: 106 ZNAKOW x 66 LINII (ZNAKI DWUBAJTOWE); REGULACJA
JASNOSCI 32 POZIOMY; PODSWIETLENIE LED (NIEWYMIENNE);ZY WOTNOSC PODSWIETLENIA OK. 50000
H (TEMPERATURA OTOCZENIA PODCZAS PRACY: 25°C, INTENSY WNOSCWYSWIETLANIA: 50%);TYP
ANALOGOWA FOLIA REZYSTANCYJNA;ROZMIAR KLUCZA MINIMUM 2 x 2 KROPKI (NA KLAWISZ)
JEDNOCZESNE NACISNIECIE NIEDOSTEPNE (MOZNA DOTKNAC TYLKO PUNKTU.)

ZYWOTNOSC 1 MILION DOTKNIEC LUB WIECEJ (SILA OPERACYJNA: 0,98 N LUB MNIEJ)

SERWO SILNIK - MOC SILNIKA [KW] 2; MOMENT OBROTOWY [NM] 6,4; PREDKOSC [RPM] 3000; PREDKOSC
MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;ROZMIAR KOLNIERZA [MM] 90 X 138 ; STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230
V AC;BEZWELADNOSC (KG*CM2) 5,42; NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC ;TYP ENKODERA
INKREMENTALNY;

SERWO SILNIK- MOC SILNIKA [KW] 3,5 MOMENT OBROTOWY [NM] 10,5 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR
KOENIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230 V AC;TYP ENKODERA
INKREMENTALNY;MAKS. MOMENT OBROTOWY (NM) 32 ; PREDKOSC ZNAMIONOWA (OBR/MIN) 3000;
PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;BEZWEADNOSC (KG*CM2) 13,2 ; NAPIECIE ZASILANIA (V) 400
RODZAJ PRADU AC

SERWO SILNIK- MOC SILNIKA [KW] 3,5 MOMENT OBROTOWY [NM] 10,5 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR
KOLNIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230 V AC;TYP ENKODERA
INKREMENTALNY;MAKS. MOMENT OBROTOWY (NM) 32 ; PREDKOSC ZNAMIONOWA (OBR/MIN) 3000;
PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 6000 ;BEZWEADNOSC (KG*CM2) 13,2 ; NAPIECIE ZASILANIA (V) 400
RODZAJ PRADU AC

SERWO SILNIK- MOC SILNIKA [KW] 5§ MOMENT OBROTOWY [NM] 15,9 PREDKOSC [RPM] 3000; ROZMIAR
KOLNIERZA [MM] 130 X 179 STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230 V AC;TYP ENKODERA
PRZYROSTOWY;MOMENT OBROTOWY (NM) 63,7 PREDKOSC ZNAMIONOWA (OBR / MIN) 3000
MAKSYMALNA PREDKOSC (OBR/MIN) 6000 ; BEZWEADNOSC (KG * CM2) 21,2 ; HAMULEC TAK TYP
WALU WAL PROSTY ;NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

SERWO SILNIK - MOC SILNIKA [KW] 5; MOMENT OBROTOWY [NM] 23,9; MAKS. MOMENT OBROTOWY
(NM) 71,6; PREDKOSC [RPM] 2000;PREDKOSC MAKSYMALNA (OBR/MIN) 3000; ROZMIAR KOLNIERZA [MM]
176X228 ; STOPIEN IP IP 67; ZASILANIE 1X230 V ;TYP ENKODERA INKREMENTALNY;BEZWLADNOSC
(KG*CM2) 99,7 ,NAPIECIE ZASILANIA (V) 400 RODZAJ PRADU AC

FILTR CHRONIACY PRZED ZAKELOCENIAMI RADIOWYMI;3-FAZOWE 480 V AC /50-60 HZ, UTRATA MOCY: 12
W; PRAD ZNAMIONOWY 15 A ; UTRATA PRADU <4MA ; WAGA: 1,5 KG

FILTR CHRONIACY PRZED ZAKLOCENIAMI RADIOWYMI;3-FAZOWE 480 V AC /50-60 HZ, UTRATA MOCY: 4
W; PRAD ZNAMIONOWY 15 A ; UTRATA PRADU <11,7MA ; WAGA: 1,5 KG;WYMIARY: 105 X 282 X 55 MM
FILTR CHRONIACY PRZED ZAKE.OCENIAMI RADIOWYMI;3-FAZOWE 480 V AC /50-60 HZ, UTRATA MOCY: 4
W; PRAD ZNAMIONOWY 15 A ; UTRATA PRADU <11,7MA ; WAGA: 1,5 KG;WYMIARY: 105 X 282 X 55 MM
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FILTR CHRONIACY PRZED ZAKELOCENIAMI RADIOWYMI;3-FAZOWE 480 V AC /50-60 HZ, UTRATA MOCY: 20
W; PRAD ZNAMIONOWY 25 A ; UTRATA PRADU <4MA ; WAGA: 3 KG

FILTR CHRONIACY PRZED ZAKLOCENIAMI RADIOWYMI;3-FAZOWE 480 V AC /50-60 HZ, UTRATA MOCY: 20
W; PRAD ZNAMIONOWY 25 A ; UTRATA PRADU <4MA ; WAGA: 3 KG

BATERIA LITOWA DO STEROWNIKOW PLC OGNIWA: SANYO/FDK ROZMIAR: 2 OGNIWA ZGRZANE W
PAKIET TECHNOLOGIA: LITOWO - MANGANOWA (LIMN02) NAPIECIE: 6,0V POJEMNOSC: 1800MAH ZAKRES
TEMPERATUR PRACY: OD -40°C DO +85°C MAKSYMALNY PRAD CIAGLY: SMA IMPULSOWY PRAD
ROZLADOWANIA: 100MA CZAS SKEADOWANIA: 10 LAT WYMIARY: 35.8MMX 17.5MMX 37.3MM WAGA:
49G

BATERIA LITOWA DO STEROWNIKOW PLC OGNIWA: SANYO/FDK ROZMIAR: 2 OGNIWA ZGRZANE W
PAKIET TECHNOLOGIA: LITOWO - MANGANOWA (LIMN02) NAPIECIE: 6,0V POJEMNOSC: 1800MAH ZAKRES
TEMPERATUR PRACY: OD -40°C DO +85°C MAKSYMALNY PRAD CIAGLY: 8MA IMPULSOWY PRAD
ROZELADOWANIA: 100MA CZAS SKEADOWANIA: 10 LAT WYMIARY: 35.8MMX 17.5MMX 37.3MM WAGA:
49G

BATERIA LITOWA DO STEROWNIKOW PLC OGNIWA: SANYO/FDK ROZMIAR: 2 OGNIWA ZGRZANE W
PAKIET TECHNOLOGIA: LITOWO - MANGANOWA (LIMN02) NAPIECIE: 6,0V POJEMNOSC: 1800MAH ZAKRES
TEMPERATUR PRACY: OD -40°C DO +85°C MAKSYMALNY PRAD CIAGLY: 8MA IMPULSOWY PRAD
ROZEADOWANIA: 100MA CZAS SKEADOWANIA: 10 LAT WYMIARY: 35.8MMX 17.5MMX 37.3MM WAGA:
49G

BATERIA LITOWA DO STEROWNIKOW PLC OGNIWA: SANYO/FDK ROZMIAR: 2 OGNIWA ZGRZANE W
PAKIET TECHNOLOGIA: LITOWO - MANGANOWA (LIMN02) NAPIECIE: 6,0V POJEMNOSC: 1800MAH ZAKRES
TEMPERATUR PRACY: OD -40°C DO +85°C MAKSYMALNY PRAD CIAGLY: SMA IMPULSOWY PRAD
ROZEADOWANIA: 100MA CZAS SKEADOWANIA: 10 LAT WYMIARY: 35.8MMX 17.5MMX 37.3MM WAGA:
49G

KABEL KOMUNIKACYJNY DLUGOSC 3M, KABEL STO, KLASA OCHRONY IP20

KABEL KOMUNIKACYJINY DLUGOSC 3M, KABEL STO, KLASA OCHRONY IP20

KABEL KOMUNIKACYJNY DEUGOSC 3M, KABEL STO, KLASA OCHRONY IP20

KABEL KOMUNIKACYJNY DEUGOSC 3M, KABEL STO, KLASA OCHRONY IP20

KABEL ZE Zt.ACZEM DO STOSOWANIA Z SERWOSILNIKAMI; 400 V AC; 1M DEUGOSC; STANDARDOWY
MATERIAL; KLASA OCHRONY IP20

KABEL ZE ZEACZEMDO STOSOWANIA Z SERWOSILNIKAMI; 400 V AC; 1M DEUGOSC; STANDARDOWY
MATERIAL; KLASA OCHRONY IP20

KABEL ZE ZEACZEM DO STOSOWANIA Z SERWOSILNIKAMI; 400 V AC; IM DEUGOSC; STANDARDOWY
MATERIAL; KLASA OCHRONY IP20

KABEL ZE ZL.ACZEM DO STOSOWANIA Z SERWOSILNIKAMI; 400 V AC; IM DEUGOSC; STANDARDOWY
MATERIAL; KLASA OCHRONY IP20

CYFROWY WZMACNIACZ SERWO DO MOCY SILNIKA 2 KW (400 V), CC LINK IE

CYFROWY WZMACNIACZ SERWO , DO MOCY SILNIKA 3,5 KW (400 V), CC LINK IE

CYFROWY WZMACNIACZ SERWO , DO MOCY SILNIKA 3,5 KW (400 V), CC LINK IE

CYFROWY WZMACNIACZ SERWO AC , DO MOCY SILNIKA 5 KW (400V), CC LINK IE

CYFROWY WZMACNIACZ SERWO AC , DO MOCY SILNIKA 5 KW (400V), CC LINK IE

REZYSTOR HAMOWANIA Z TERMOKONTAKTEM (SERIA 400 V), 26 OHM/ 600 W

MODULY ZDALNE TYPU CC-LINK;TYP WEJSCIA WEJSCIE DC:DODATNIA WSPOLNA, UJEMNA
WSPOLNA;PUNKTY WEJSCIOWE 32 PUNKTY;ZNAMIONOWE NAPIECIE/PRAD WEJSCIOWY 24 V DC (6 MA);
TYP OKABLOWANIA 1-PRZEWODOWY

MODULY ZDALNE TYPU CC-LINK;TYP WEJSCIA WEJSCIE DC:DODATNIA WSPOLNA, UJEMNA
WSPOLNA;PUNKTY WEJSCIOWE 32 PUNKTY;ZNAMIONOWE NAPIECIE/PRAD WEJSCIOWY 24 V DC (6 MA);
TYP OKABLOWANIA 1-PRZEWODOWY

MODULY ZDALNE TYPU CC-LINK;TYP WEJSCIA WEJSCIE TYP WYJSCIA WYJSCIE TRANZYSTOROWE
RODZAJ ZRODLA ,;PUNKTY WEJSCIOWE 32 PUNKTY;ZNAMIONOWE NAPIECIE OBCIAZENIA/

MAKS. 12/24 V DC (0,5 A); TYP OKABLOWANIA 1-PRZEWODOWY

MODULY ZDALNE TYPU CC-LINK;TYP WEJSCIA WEJSCIE TYP WYJSCIA WYJSCIE TRANZYSTOROWE
RODZAJ ZRODLA ,;PUNKTY WEJSCIOWE 32 PUNKTY;ZNAMIONOWE NAPIECIE OBCIAZENIA/

MAKS. 12/24 V DC (0,5 A); TYP OKABLOWANIA 1-PRZEWODOWY

MODULY ZDALNE TYPU CC-LINK;TYP WEJSCIA WEJSCIE DC:DODATNIA WSPOLNA, UJEMNA
WSPOLNA;PUNKTY WEJSCIOWE 16 PUNKTOW;ZNAMIONOWE NAPIECIE/PRAD WEJSCIOWY 24 V DC (6
MA); TYP OKABLOWANIA 1-PRZEWODOWY

MODUL ZDALNEGO BEZPIECZENSTWA POEACZONYCH CYFROWYCH WEJSC I WYJSC DC - CC-LINK IE
FIELD - DO MONTAZU W SZAFIE - 16 1/O [8DI (8 X WEJSCIA CYFROWE (24 V DC; PLUS WSPOLNY; SINK)) +
8DO (8 X WYJSCIA CYFROWE (24VDC; SOURCE))] - Z ZACISKIEM SPREZYNOWYM. POLACZENIA - Z
MOZLIWOSCIA KOMUNIKACII CC-LINK - NAPIECIE ZASILANIA 24VDC

MODUL ZDALNEGO BEZPIECZENSTWA POLACZONYCH CYFROWYCH WEJSC I WYJSC DC - CC-LINK IE
FIELD - DO MONTAZU W SZAFIE - 16 I/O [8DI (8 X WEJSCIA CYFROWE (24 V DC; PLUS WSPOLNY; SINK)) +
8DO (8 X WYJSCIA CYFROWE (24VDC; SOURCE))] - Z ZACISKIEM SPREZYNOWYM. POLACZENIA - Z
MOZLIWOSCIA KOMUNIKACII CC-LINK - NAPIECIE ZASILANIA 24VDC
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PROCESOR CPU BEZPIECZENSTWA POJEMNOSC PROGRAMU, 80 000 KROKOW (40 000 KROKOW DLA
PROGRAMOW BEZPIECZENSTWA); PODSTAWOWA SZYBKOSC PRZETWARZANIA OPERACII (INSTRUKCJA
LD), 0,98 NS; SIL 3 (IEC 61508); PL E (EN/ISO 13849-1);PAMIEC PROGRAMU 320 KILOBAITOW; PAMIEC
URZADZENIA/ETYKIETY 1178 KILOBAITOW;PAMIEC DANYCH5 MB; WYMIARY: 27.8X106X110
PROCESOR CPU BEZPIECZENSTWA POJEMNOSC PROGRAMU, 160 000 KROKOW (40 000 KROKOW DLA
PROGRAMOW BEZPIECZENSTWA); SIL 3 (IEC 61508); PL E (EN/ISO 13849-1);PAMIEC PROGRAMU 6400
KILOBAITOW; PAMIEC URZADZENIA/ETYKIETY 1710 KILOBAJTOW;PAMIEC DANYCH10 MB;WYMIARY:
27.8X106X110

BAZA GEOWNA 8 GNIAZD DLA MODULOW

BAZA GEOWNA 8 GNIAZD DLA MODULOW

MODUL ANALOGOWY 4 KANALY DLA WEJSC NAPIECIOWYCH / PRADOWYCH -10 ... 10 V DC, -32000 ...
32000; 0 ... 20 MA DC, 0 ... 32000; 80 MS / CH

MODUL ANALOGOWY 8 KANALOW DLA WEJSC PRADOWYCH 0 ... 20 MA DC /0 ... 32000; 80 MS / CH
MODUL ANALOGOWY 8 KANALOW DLA WEJSC NAPIECIOWYCH -10 ... 10 V DC, -32000 ... 32000; 80 MS / CH
ZASILACZ; WYMIARY: 110 MM X 54.6 MM X 106 MM, ZNAMIONOWY PRAD WYJSCIOWY 6,5 A (5 V DC) -
NAPIECIE WYJSCIOWE 5 V DC - NAPIECIE ZASILANIA 100-240 V AC (120 V AC /208 V AC / 220 V AC / 230 V
AC) - MONTAZ NA PLYCIE MONTAZOWE] / W SZAFIE

ZASILACZ; WYMIARY: 110 MM X 54.6 MM X 106 MM, ZNAMIONOWY PRAD WYJSCIOWY 6,5 A (5 V DC) -
NAPIECIE WYJSCIOWE 5 V DC - NAPIECIE ZASILANIA 100-240 V AC (120 V AC /208 V AC / 220 VV AC / 230 VV
AC) - MONTAZ NA PLYCIE MONTAZOWEJ / W SZAFIE

PROSTY MODUL RUCHU ,SIEC CC-LINK IE FIELD,32 OSIE , ZE ZLACZEM RJ45,Z MOZLIWOSCIA
KOMUNIKACJI CC-LINK ,MONTAZ NA PLYCIE MONTAZOWEJ / W SZAFIE

PROSTY MODUL RUCHU ,SIEC CC-LINK IE FIELD,32 OSIE , ZE ZL.ACZEM RJ45,Z MOZLIWOSCIA
KOMUNIKACIJI CC-LINK ,MONTAZ NA PLYCIE MONTAZOWEJ / W SZAFIE

MODUL INTERFEISU ETHERNET,Z MOZLIWOSCIA KOMUNIKACJI PRZEZ ETHERNET,MONTAZ NA PLYCIE
MONTAZOWEJ / W STOJAKU;1 GB/ 100 MB / 10 MB / S, 2 PORTY £LACZNOSC WIELOSTANOWISKOWA
(ETHERNET / CC-LINK IE)

MODUL INTERFEJSU ETHERNET,Z MOZLIWOSCIA KOMUNIKACJI PRZEZ ETHERNET,MONTAZ NA PLYCIE
MONTAZOWEJ / W STOJAKU;1 GB / 100 MB / 10 MB / S, 2 PORTY LACZNOSC WIELOSTANOWISKOWA
(ETHERNET / CC-LINK IE)

LISTWA ZACISKOWA 20-STR LICZBA BIEGUNOW 20, WYMIARY 75 MMX45 MMX 52 MM

LISTWA ZACISKOWA 20-STR LICZBA BIEGUNOW 20, WYMIARY 75 MMX45 MMX 52 MM

LISTWA ZACISKOWA 20-STR LICZBA BIEGUNOW 20, WYMIARY 75 MMX45 MMX 52 MM

LISTWA ZACISKOWA 20-STR LICZBA BIEGUNOW 20, WYMIARY 75 MMX45 MMX 52 MM
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